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Cobra4d — Introduccion

e

measure Interfaz Sensores

W. ° Concepto modular
« Transmision inalambrica de los valores medidos
« Software amigable

* plug & measure




Cobra4d — Introduccion

measure Interfaz Sensores

W. Plug & measure significa:

e Reconocimeinto automatico de los sensores

Se cargan las configuraciones estandar

Listo para iniciar la medicion
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Interface — 3 vias de transmision de datos sHywE

* |nnovacion: Medicion inalambrica

Wireless » Los sensores pueden desplazarse
libremente

» Ensamble de experimentos mas
sencillo (menos cables)

Wireless
Manager » Facil transporte

e ol Wireless-Link




Wireless * Innovaciéon: Medicién inalambrica
» Los sensores pueden desplazarse
libremente
Wireless » Ensamble de experimentos mas
Manager sencillo (menos cables)

» Facil transporte

« Hasta 99 sensores en una PC

» Nuevas posibilidades de
experimentacion

SHAME WireleSS-Link




* |nnovacion: Medicion inalambrica

Wireless
» Los sensores pueden desplazarse
libremente
; » Ensamble de experimentos mas
Ml sencillo (menos cables)
Manager

» Facil transporte

e Hasta 99 sensores en una PC

» Nuevas posibilidades de
experimentacion

Remote-Link « Remote-Link: control remoto




il Interface — 3 vias de transmision de datos sxyywe

USB « Interfaz universal
» Para mediciones mas rapidas:
Acustica, Electrodinamica
| 9.9 |  Hast 99 sensores en una PC
s
— ) « Alimentacion a través de la PC (USB)

USB-Link




Portatil

Mobile-Link

Medicion portatil




Interface — 3 vias de transmision de datos sHywE

« Tarjeta de memoriade 1 GB

Portatil «  Medicién portéatil

Mobile-Link




« Medicion portatil
« Tarjeta de memoriade 1 GB

« Operacion intuitiva con una mano

Mobile-Link
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Cobra4 — Alimentacion

2% ¢« VARTA Power Accu, Mignon / AA

M . Mejor bateria segun test de

CHIP, 10/2007!
LHIR,

» 2700 mAh

> No tiene efecto “memoria”

» No se descargan solas
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Cobra4 — Alimentacion

. 2.5 < Cargador VARTA
g Y » » Tiempo de carga 30 minutos! E

> Enfriamiento activo

» Stand-by Management
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| & | Como se cambian las baterias?

1. Abrir 2. Cambiar 3. Cerrar




Sensores
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zmm ° Carcasa atractiva con disefio moderno
% ° Sensores multiples = 1 sensor cubre un tema completo!

#4444 o  Conexi6n mecéanica segura




Sensores

Carcasa atractiva con disefio moderno
Sensores multiples = 1 sensor cubre un tema completo!
Conexion mecanica segura

plug & measure
» Reconocimiento automatico de los sensores
» Configuraciones estandar para cada sensor

> Acceso directo al modo de medicion




e moderno

e Intuitivo

« facil de usar

e todo ala vista
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Hasta 99 sensores!

3 Cada vez que se conecta un nuevo sensor:

I * Lanumeracion de los sensores se actualiza

% + El sensor aparece automaticamente en measure




Navegacion sencilla en 3 planos
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Navegacion sencilla en 3 planos
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Navegacion sencilla en 3 planos
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Navegacion sencilla en 3 planos

Configuraciones
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Configuracion individual de cada canal
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Experimentos con Cobra4d

~ + Guias de experimentacion en pdf para imprimir
« Mediciones de referencia

« Datos de configuracion

« Términos clave vinculados

-« Nuevos temas: Técnica, Fisica del dia a dia




Multigraficos

Varios diagramas de medicion de
canales medidos

W Cobra 4
Experiment Window Help
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Gestor de canales de medida
Boton rapido accesible multigrafico

Multigraficos: Registros y ajustes




Dispositivos virtuales— Canales de
medida virtuales

« Un canal es el calculo de dos =(0]x]
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Experimentacion portatil

~ Mobile-Link
: _  Navegacion sencilla
i . Sistema plug and play

> Reconocimiento automatico
de los sensores

» Datos para ajuste por defecto
automaticamante cargados

» 1Y aexperiementar!
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